PODESAVANJE GRANICNIH POZICIJA LETVE — MODEL RAMPE DS-TMG4BX

Postavljanje vertikalne pozicije

e |skljuciti napajanje rampe.

e DIP switch S2 postaviti u ON poziciju.

e Pritiskati tipku Rise (Open) dok letva ne dode u Zeljenu vertikalnu poziciju.

e Pritisnuti tipku Learn/Delete i istovremeno tipku Rise (Open) i drzati ih sve dok se ne
ugasi bipkanje.

e [skljuciti napajanje i vratiti DIP switch S2 u OFF poziciju.

e Ukljuciti napajanje rampe.

Postavljanje horizontalne pozicije

e |Iskljuciti napajanje rampe.

e DIP switch S2 postaviti u ON poziciju.

e Pritiskati tipku Fall (Close) dok letva ne dode u Zeljenu horizontalnu poziciju.

e Pritisnuti tipku Learn/Delete i istovremeno tipku Fall (Close) i drzati ih sve dok se ne
ugasi bipkanje.

e Iskljuciti napajanje i vratiti DIP switch S2 u OFF poziciju.

e Ukljuciti napajanje.

UP  COM DOWN COM ¢ @ +50 G 8 GV G DLULYS G ULDLsS

IEHE s fag) fangpany ®

Remote L-Hall R=-Hall [=] F'|::|Au:|r

) Sensor
Maotor Capacitance Caontrol Limit Limit

|_J Working

slatus indicator

Remote control
= learning indicato

||:|| Falling input
— =ignal

-Flsm inpat

signa

|:| .:.1:|p|:|n|; input
= signal
=) Induction input
— signal

Anti-fall
= inpul signal
[=2] misa to the limit
=
[=] raii ta the limit

'E‘J Rise
[E=] Fani

[
EREN =

2 M 57 53

50: Wehicle gueue mode
E1: Auto lsarming limet position
£2: Small-angle induction shisld

£3: Delayed boom pole falling (10 =)

Falling € Risa Step Fall
Limit . ] ]
Qutpul 12V GND ise Stop Fall GND
| : Barrier Gate
Traffic Light Induction Open Singal

aury an



